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A g e n d a
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• État de l'art

• Plastiques

• Main prothétique 3D

• Personnaliser la main e-Nable

• Capteurs et moteurs



O2 et O3: La main 3d e-Nable
D i s c o v e r
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Prothèse de main en 3D
M a r k e t  s u r v e y
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S u r l e  m a r c h é
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BeBionic de Ottobock  € 40000

i-Limb Quantum de Ossur $ 60000 

Exiii de Handiii $ 400

Hannes de INAIL et IIT € 10000 



Ev o l u t i o n
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Impress ion 3D
Q u e l s p l a s t i q u e s ?
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R e c y c l e r

2017-1-DE03-KA201-035615



R e c y c l e r
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60° C
180-210° C

90° C
240-260° C

240°

P l a s t i q u e s



Prothèse 3D
P h a s e s
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P r o t h è s e s 3 D
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E-Nable conçois et développe tous ses modèles de mains.
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http://enablingthefuture.org/e-nable-devices/

C h o i s i s s e z u n  m o d è l e

http://enablingthefuture.org/e-nable-devices/
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P e r s o n n a l i s a t i o n
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https://bymu.eu/customizer/?device=enable-phoenix-hand-v2Link: 

C o m m e n t . . .

https://bymu.eu/customizer/%3Fdevice=enable-phoenix-hand-v2
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Personnalisez la main dans Thinkercad

C o n c e p t i o n  d a n s T i n ke r c a d
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A s s e m b l a g e



Concevez votre prothèse
de main
E t  p e r s o n n a l i s e z - l a
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P r o c e s s u s d e  c o n c e p t i o n

• Choisissez le modèle

• Changez la couleur avec le logiciel e-Nable

• Changez la taille

• Imprimez la personnalisation !



Prothèse 3D de main avec 
moteurs et  capteurs
Découvrez les capteurs et les moteurs
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La MyoElectrograhie est basée sur le mouvement.

M y o é l e c t r o d e s
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En utilisant l’Ide Arduino, nous pouvons programmer la carte pour
lire les variations électriques causées par le movement sur les
électrodes.

É l e c t r o d e s e t  m o t e u r s
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R é s u l t a t


