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Atelier Main e-Nable
loT in Education — We are the Makers!

Emanuele Micheli et Michela Bogliolo,

Scuola di Robotica
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Agenda

. Etat de lart
 Plastiques

e Main prothétique 3D

e Personnaliser la main e-Nable

o Capteurs et moteurs
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02 et O3: La main 3d e-Nable

Discover
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Prothese de main en 3D

Market survey
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Sur le marche
BeBionic de Ottobock € 40000

Hannes de INAIL et IIT € 10000
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Evolution
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Impression 3D

Quels plastiques ?
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Recycler
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Recycler

Tlobot RIRp gy,
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Plasti ques

60° C
180-210° C

PLA ABS NYLON

90° C
240-260° C
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Prothese 3D

Phases
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Protheses 3D

E-Nable concois et développe tous ses modeles de mains.
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Choisissez un modele
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http://enablingthefuture.org/e-nable-devices/



http://enablingthefuture.org/e-nable-devices/
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Personnalisation
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Comment...

Link: https://bymu.eu/customizer/?device=enable-phoenix-hand-v2



https://bymu.eu/customizer/%3Fdevice=enable-phoenix-hand-v2
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Conception dans Tinkercad

Personnalisez |la main dans Thinkercad

Mgy, | Tt
R/ gR(

©OO®O®

Mod. griglia

GrigliaDiSnap 1mm =
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Assemblage

Gantelet Thermoformé Tensionneur Thermoformée,
Il estimprimé a plat, Il permet d'ajuster la paume est précisément
Puis chauffé pour étre finement la tension adaptée a la morphologie
mis a la forme du bras. des tendons en nylon. du destinataire.

Main Phoenix e-Nable,

Créée par Jason Bryant, adaptée par Team Unlimbited

Limpression 3D permet de fabriquer trés
rapidement et précisément sur

mesures des appareils, dont chaque piece

peut étre imprimée dans une couleur différente.
Cela permet un niveau de personnalisation

et un prix de revient inédits a ce jour.
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Concevez votre prothese
de main

Et personnalisez-la
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Processus de conception

 Choisissez le modele
e Changez la couleur avec le logiciel e-Nable

e Changez la taille

e Imprimez la personnalisation !
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Prothese 3D de main avec
moteurs et capteurs

Découvrez les capteurs et les moteurs
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Myoélectrodes

La MyoElectrograhie est basée sur le mouvement.
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Electrodes et moteurs

En utilisant I'lde Arduino, nous pouvons programmer la carte pour
lire les variations électriques causées par le movement sur les
électrodes.
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Résultat




